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KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod
Praca przejsciowa 1010334261010330858
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr
(ogdlnoakademicki, praktyczny)
Automatyka i Robotyka ogélnoakademicki 3/6
Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
- polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopieh niestacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: - Cwiczenia: - Laboratoria: -  Projekty/seminaria: 10 10
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)
inny ogélnouczelniany
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 10 100%
nauki techniczne 10 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr inz. Dariusz Janiszewski

email: Dariusz.Janiszewski@put.poznan.pl
tel. 61 665 2627

Wydziat Elektryczny

ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. K_W10: ma uporzgdkowang wiedze w zakresie wybranych algorytmow i struktur danych oraz
1 Wiedza: metodyki i technik programowania proceduralnego i obiektowego.

K_W13: Ma uporzadkowang wiedze w zakresie architektur komputeréw, systemow i sieci
komputerowych oraz systeméw operacyjnych w tym systeméw operacyjnych czasu
rzeczywistego

K_W15: Ma podstawowa wiedze w zakresie architektur i programowania systeméw
mikroprocesorowych, zna wybrane jezyki wysokiego i niskiego poziomu programowania
mikroprocesorow.

L .. K_U03: potrafi opracowa¢ dokumentacje i przedstawi¢ prezentacje wynikéw dotyczaca

2 Umiejetnosci: | realizacji zadania inzynierskiego.

K_U11: otrafi skonstruowa¢ algorytm rozwigzania prostego zadania pomiarowego i
obliczeniowo-sterujgcego oraz zaimplementowac, przetestowaé i uruchomié go w wybranym
$srodowisku programistycznym na platformie mikroprocesorowe;j.

3 Kompetencje | K_KO01: rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatcania sie ? podnoszenia
spoleczne kompetenciji zawodowych, osobistych i spotecznych, potrafi inspirowac i organizowac proces
uczenia sie innych oséb.

Cel przedmiotu:

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z metodyka i praktycznymi aspektami projektowania inzynierskiego oraz
zasadami pracy w zespole projektowym. Celem jest takze nabycie umiejetnosci praktycznego stosowania zdobytej wczesniej
wiedzy oraz umiejetnosci sporzgdzania dokumentacji technicznej.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Ma uporzadkowang wiedze w zakresie budowy, zastosowania i sterowania uktadami wykonawczymi automatyki i robotyki. -
[K_W19]

2. Zna i rozumie typowe technologie inzynierskie, zasady oraz techniki konstruowania prostych systeméw automatyki i
robotyki; zna i rozumie zasady doboru uktadéw wykonawczych, jednostek obliczeniowych oraz elementéw i urzadzen
pomiarowo-kontrolnych. - [K_W20]

3. Orientuje sie w aktualnym stanie oraz najnowszych trendach rozwojowych obszaru automatyki i robotyki - [K_W21]

Umiejetnosci:

1. Potrafi zbudowaé, uruchomi¢ oraz przetestowac prosty uktad elektroniczny oraz elektromechaniczny. - [K_U20]
2. Potrafi zaplanowac, przygotowac i przeprowadzi¢ symulacje dziatania prostych uktadéw automatyki i robotyki. - [K_U21]

3. Potrafi przy formutowaniu i rozwigzywaniu zadan obejmujacych projektowanie uktadéw automatyki i robotyki dostrzegac¢ ich
aspekty pozatechniczne, w tym srodowiskowe, ekonomiczne i prawne. - [K_U22]
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Kompetencje spoteczne:

1. Posiada $wiadomosc¢ odpowiedzialnosci za prace wtasng oraz gotowos$¢ podporzadkowania sie zasadom pracy w zespole
i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie realizowane zadania; potrafi kierowa¢ matym zespotem, wyznaczac cele i
okreslac¢ priorytety prowadzace do realizacji zadania. - [K_K03]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Projekt: sprawdzenie umiejetnosci z zakresu analizy i projektowania wybranych uktadéw elektromechanicznych i
mikroprocesorowych oraz ich programowania. Oceny z projektow.

Tresci programowe

Projekt. Realizacja wybranego proejktu prostegu ukfadu z zakresu automatyki lub robotyki lub tez fragmentu uktadu bardziej
skomplikowanego. Sporzgdzenie dokumentacji technicznej oraz opisu wykonanego projektu zgodnie z przyjetymi
standardami.

Literatura podstawowa:

Literatura uzupetniajaca:

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnos¢ Czas (godz.)
1. Projekt 10
2. Realizacja zadania projektowego 20
3. Konsultacje 5

Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
t3czny naktad pracy 35 10
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 15 0
Zajecia o charakterze praktycznym 20 0
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